M R TPRIVILEGE

Tragkraft
(auf Stitzen) 500 mm
vom Gabelriicken

Hubh&he

Bereifung

Gabelzinken (mm)
Lange x Breite x Starke

Bremsanlage
Betriebsbremse
Parkbremse

Motor

Typ

Hubraum

Leistung (ISO/TR 14396)
Max. Drehmoment
Kiihlsystem

Einspritzung

Fahrantrieb

Fahrtrichtungswahl
Vorwdrts-/Riickwdrtsgange
Max. Fahrgeschwindigkeit

Niveau-Ausgleich

Federung

4 Stiitzen

Totale, kontinuierliche Drehung

Hydraulik

Kolbenverstellpumpe:
variabler Férderstrom (Load Sensing)

Zahnradpumpe

Bedienelemente

Behilter
Kiihlsystem
Motor6l
Hydraulikél
Kraftstoff

Leergewicht (mit Gabelzinken)
Gesamtbreite

Gesamthdhe

Gesamtldnge

Bodenfreiheit

Zugkraft unter Last
Gerauschpegel innen LpA
Gerauschpegel auBen LwA

Schwingungen auf das Hand-Arm-System

Sicherheit

Dieser Prospekt enthélt die Beschreibung der Ausfiihrungen und méglichen Konfigurationen von Manitou-Produkten, die sich in ihrer jeweiligen Ausriistung unterscheiden konnen. Die in diesem Prospekt dargestellten Ausrtistungen kénnen je nach Ausfiihrung zur
Grundausstattung oder zur Sonderausriistung gehdren oder nicht erhaltlich sein. Manitou behélt sich das Recht vor, die beschriebenen und dargestellten Spezifikationen jederzeit und ohne Vorankiindigung zu &ndern. Die angegebenen Spezifikationen sind fiir den
Hersteller nicht bindend. Fiir weitere Einzelheiten wenden Sie sich bitte an Ihren Manitou-Handler. Das Dokument ist vertraglich nicht bindend. Die Darstellung der Produkte ist vertraglich nicht bindend. Die Liste der Spezifikationen ist nicht erschpfend. Die Logos

MRT 1850 + MRT 2150+ MRT 2540 + MRT 3050

4999 kg | 4999 kg | 4000 kg 4999 kg
1790m | 20.60m | 24.60m 29.70 m
18 - 22.5 17.5 R25

1200 x 150 x 50

Olbad Lamellenbremse mit Bremskraftverstarkung
an Vorder- und Hinterachse

negative Art

MERCEDES-BENZ
OM 904 LA (EURO 3)
4 Zyl. - 4250 cm?
150 PS/110 kW
1200 bis 1600 U/min: 580 Nm
wasser
direkt

PERKINS
1106DE66TA (EURO 3)
6 Zyl. - 6600 cm®
216 PS/159 kw
bei 1400 U/min: 932 Nm

hydrostatisch mit Leistungsregler (Verstellpumpe
und hydrostatischer Verstellmotor)

elektromagnetisch
2/2
36 km/h*

powershift
40 km/h™

Niveau-Ausgleich
seitlich (8°) und
in Langsrichtung (3°)
Pendel-Hinterachse mit autom. hydraulischer Sperrung
bei der Drehung (+/- 7,5°)

hydropneumatisch mit
elektron. Uberwachung

an Vorderachse +/- 8° (15%)

Doppelteleskop Dreifachteleskop
einzeln oder gleichzeitig zu betatigen

Oberwagen gelagert auf doppeltem Drehkranz mit
Innenverzahnung. Drehsystem mit Negativbremse

- 165 I/min - 270 bar
3 Pumpen 160 I/min - 270 bar 74 1/min - 220 bar

2 elektrohydraulische Joysticks mit
Proportionalansteuerung aller Bewegungen

18| 26 |
151 15.51
2001 2851
2301 310 |
15350 kg 16095 kg 17165 kg 22860 kg
2.43m 2.50 m
3.11m 3.26 m*
6.06 m 6.78 m 7.82 m 8.10 m (ohne Gabelzinken)
0.37 m 0.42 m
8200 daN 10500 daN
79.7 dB
104 dB 106 dB
< 2.5 m/s?

Laststatuskontrollsystem serienmaBig (Norm fiir mobile Kréne)

5770

2485

5640 |

'
o

12°
105°

2985
485

6700

q3

sowie das visuelle Erscheinungsbild des Unternehmens sind Eigentum von Manitou und diirfen ohne Genehmigung nicht verwendet werden. Alle Rechte vorbehalten. Die Fotos und Zeichnungen in dieser Broschiire dienen nur zur Information und als Anhaltspunkt.
MANITOU BF SA - Aktiengesellschaft mit Aufsichtsrat - Firmenkapital: 39 547 824 euro - 857 802 508 RCS Nantes
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MRT 3050 Privilege
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Frontal auf Radern

Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen e
mit Gabelzinken

mit Gabelzinken
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Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen

mit Seilwinde 5000 kg

34

Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen

mit Seilwinde 6000 kg
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Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Seilwinde 12000 kg mit Kranausleger P800
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Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Arbeitsbiihne 365/1000 kg 3D positiv/negativ
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